
มติสภาวิชาการ  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา 
ครั้งท่ี 207 (ธ.ค. 67) 

วันพฤหัสบดีท่ี 12 ธันวาคม  2567 
ณ การประชุมผานสื่ออเิลก็ทรอนิกส (Microsoft Teams)  

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 

ระเบียบวาระท่ี  5 เรื่องเสนอเพ่ือพิจารณา 
5.7 พิจารณาใหความเห็นชอบการปรับปรุงแกไขรายชื ่ออาจารยผ ู ร ับผ ิดชอบหลักสูตรและ 

อาจารยประจำหลักสูตร หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสและ
ระบบควบคุมอัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565)  

 คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา จัดการเรียนการสอน 
หลักสูตรว ิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาว ิศวกรรมอิเล ็กทรอนิกสและระบบควบบคุมอัตโนมัติ  
(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565) ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนาเชียงใหม เชียงราย ตาก 
 ตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื ่อง กรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแหงชาติ                 
พ.ศ. 2552 กำหนดใหสถาบันอุดมศึกษามีการพัฒนาหลักสูตรอยางตอเนื ่อง เพื ่อใหทุกหลักสูตร                      
มีการดำเนินงานเปนไปตามเกณฑมาตรฐานคุณวุฒิสาขา หรือสาขาวิชา และใหการดำเนินงานของหลักสูตร
เปนไปตามเกณฑมาตรฐานท่ีกำหนดสูเปาหมายในการผลิตบัณฑิตท่ีมีคุณภาพ ดังนั้น เพ่ือใหการดำเนินการ
บริหารจัดการหลักสูตร การจัดการเรียนการสอนเปนไปอยางมีประสิทธิภาพ และเปนไปตามเกณฑ
มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2558 คณะวิศวกรรมศาสตร ขอพิจารณาการปรับปรุงแกไข
รายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

1. ปรับปรุงแกไขรายชื ่ออาจารยผ ู ร ับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร  
หลักส ูตรว ิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาว ิชาว ิศวกรรมอิเล ็กทรอนิกส และระบบควบคุมอัตโนมัติ  
(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงใหม จำนวน 1 ราย ดังนี้ 

1.1 วิชาเอกวิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ 
1.1.1 ปรับปรุงแกไขรายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร  

1.1.1.1 นายพิสิษฐ  วิมลธนสิทธิ์ ตำแหนง ผูชวยศาสตราจารย เนื่องจาก 
เกษียณอายุราชการ โดยให นายศุภเกียรติ  สุภสินธุ ตำแหนง 
อาจารย ปฏิบัติหนาท่ีแทน 

2. ปรับปรุงแกไขรายชื ่ออาจารยผ ู ร ับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร  
หลักส ูตรว ิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาว ิชาว ิศวกรรมอิเล ็กทรอนิกส และระบบควบคุมอัตโนมัติ  
(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงราย จำนวน 1 ราย ดังนี้ 

2.1 วิชาเอกวิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ 
2.1.1 ปรับปรุงแกไขรายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร  

2.1.1.1 นายทักษ  หงษทอง ตำแหนง อาจารย เนื่องจาก ยายไปเปน
อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมยานยนตสมัยใหม โดยให นางสาวสุวรรณี  ปญยศ 
ตำแหนง อาจารย ปฏิบัติหนาท่ีแทน 

 
 



ดังน ั ้น คณะว ิศวกรรมศาสตร หลักสูตรว ิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาว ิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกสและระบบควบคุมอัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565) ขอปรับปรุงรายชื่ออาจารย
ผูรับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา โดยใหมีผล
ตั้งแตภาคการศึกษาท่ี 2 ปการศึกษา 2567 รายละเอียดดังนี้  

1. มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงใหม 
2. มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงราย 

3. มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา ตาก (ไมมีการเปลี่ยนแปลง) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงใหม 
รายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 
วิชาเอกวิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ 

ลำดับ 
อาจารยผูรับผิดชอบ 

หลักสูตร (เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยผูรับผิดชอบ 
หลักสูตร (ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1* นายพิสิษฐ  วิมลธนสิทธิ์  ผูชวยศาสตราจารย เปล่ียนเปน นายศุภเกียรติ  สุภสินธุ อาจารย 
 เหตุผลในการเปล่ียนแปลง : เกษียณอายุราชการ 

2 นายอนันต  วงษจันทร อาจารย คงเดิม นายอนันต  วงษจันทร อาจารย 
3 นายอาทิตย  ยาวุฑฒิ ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายอาทิตย  ยาวุฑฒิ ผูชวยศาสตราจารย 

 * อาจารยผูรับผิดชอบท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 

วิชาเอกวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสการแพทย 

ลำดับ 
อาจารยผูรับผิดชอบ 

หลักสูตร (เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยผูรับผิดชอบ 
หลักสูตร (ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1 นายรัฐพล  จินะวงค ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายรัฐพล  จินะวงค ผูชวยศาสตราจารย 
2 นายนพดล  มณีเฑียร อาจารย คงเดิม นายนพดล  มณีเฑียร อาจารย 
3 นายโชคมงคล  นาด ี อาจารย คงเดิม นายโชคมงคล  นาด ี อาจารย 
4 นายผดุงศักดิ์  วงศแกวเขียว อาจารย คงเดิม นายผดุงศักดิ์  วงศแกวเขียว อาจารย 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงใหม 
รายชื่ออาจารยประจำหลักสูตร 
วิชาเอกวิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ 

ลำดับ 
อาจารยประจำหลักสูตร  

(เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยประจำหลักสูตร 
(ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1* นายพิสิษฐ  วิมลธนสิทธิ์  ผูชวยศาสตราจารย เปล่ียนเปน นายศุภเกียรติ  สุภสินธุ อาจารย 
 เหตุผลในการเปล่ียนแปลง : เกษียณอายุราชการ 

2 นายอนันต  วงษจันทร อาจารย คงเดิม นายอนันต  วงษจันทร อาจารย 
3 นายอาทิตย  ยาวุฑฒิ ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายอาทิตย  ยาวุฑฒิ ผูชวยศาสตราจารย 
4 นายจักรรินทร ถ่ินนคร อาจารย คงเดิม นายจักรรินทร ถ่ินนคร อาจารย 

 * อาจารยประจำหลักสูตรท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 

 



วิชาเอกวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสการแพทย 

ลำดับ 
อาจารยประจำหลักสูตร  

(เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยประจำหลักสูตร 
(ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1 นายรัฐพล  จินะวงค ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายรัฐพล  จินะวงค ผูชวยศาสตราจารย 
2 นายนพดล  มณีเฑียร อาจารย คงเดิม นายนพดล  มณีเฑียร อาจารย 
3 นายโชคมงคล  นาด ี อาจารย คงเดิม นายโชคมงคล  นาด ี อาจารย 
4 นายผดุงศักดิ์  วงศแกวเขียว อาจารย คงเดิม นายผดุงศักดิ์  วงศแกวเขียว อาจารย 
5 นายศุภกิต  แกวดวงตา ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายศุภกิต  แกวดวงตา ผูชวยศาสตราจารย 
6 นายระพินทร  ขัดปก ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายระพินทร  ขัดปก ผูชวยศาสตราจารย 
7 นายปุณยสิริ  บุญเปง อาจารย คงเดิม นายปุณยสิริ  บุญเปง อาจารย 

 * อาจารยประจำหลักสูตรท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงราย 
รายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 
วิชาเอกวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส 

ลำดับ 
อาจารยผูรับผิดชอบ 

หลักสูตร (เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยผูรับผิดชอบ 
หลักสูตร (ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1 นายพิเชษฐ  เหมยคำ ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายพิเชษฐ  เหมยคำ ผูชวยศาสตราจารย 
2 นายสิทธิชัย  จีนะวงษ อาจารย คงเดิม นายสิทธิชัย  จีนะวงษ อาจารย 
3 นางสุจิตรา  จีนะวงษ อาจารย คงเดิม นางสุจิตรา  จีนะวงษ อาจารย 

 * อาจารยผูรับผิดชอบท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 

วิชาเอกวิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ 

ลำดับ 
อาจารยผูรับผิดชอบ 

หลักสูตร (เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยผูรับผิดชอบ 
หลักสูตร (ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1 นายวิโรจน ปงลังกา ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายวิโรจน ปงลังกา ผูชวยศาสตราจารย 
2* นายทักษ หงษทอง อาจารย เปล่ียนเปน นางสาวสุวรรณี  ปญยศ อาจารย 
 เหตุผลในการเปล่ียนแปลง : ยายไปเปนอาจารยประจำหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมยานยนตสมัยใหม 

3 นายนิวัติ นวลกัน อาจารย คงเดิม นายนิวัติ นวลกัน อาจารย 
 * อาจารยผูรับผิดชอบท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงราย 
รายชื่ออาจารยประจำหลักสูตร 
วิชาเอกวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส 

ลำดับ 
อาจารยผูรับผิดชอบ 

หลักสูตร (เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยผูรับผิดชอบ 
หลักสูตร (ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1 นายพิเชษฐ  เหมยคำ ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายพิเชษฐ  เหมยคำ ผูชวยศาสตราจารย 
2 นายสิทธิชัย  จีนะวงษ อาจารย คงเดิม นายสิทธิชัย  จีนะวงษ อาจารย 
3 นางสุจิตรา  จีนะวงษ อาจารย คงเดิม นางสุจิตรา  จีนะวงษ อาจารย 

 * อาจารยประจำหลักสูตรท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 
 



วิชาเอกวิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ 

ลำดับ 
อาจารยผูรับผิดชอบ 

หลักสูตร (เดิม) 
ตำแหนง 

ทางวิชาการ 
สถานการณ
เปลี่ยนแปลง 

อาจารยผูรับผิดชอบ 
หลักสูตร (ใหม) 

ตำแหนง 
ทางวิชาการ 

1 นายวิโรจน ปงลังกา ผูชวยศาสตราจารย คงเดิม นายวิโรจน ปงลังกา ผูชวยศาสตราจารย 
2* นายทักษ หงษทอง อาจารย เปล่ียนเปน นางสาวสุวรรณี  ปญยศ อาจารย 
 เหตุผลในการเปล่ียนแปลง : ยายไปเปนอาจารยประจำหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมยานยนตสมัยใหม 

3 นายนิวัติ นวลกัน อาจารย คงเดิม นายนิวัติ นวลกัน อาจารย 
 * อาจารยประจำหลักสูตรท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 

ขอเสนอแนะและขอสังเกตของกรรมการสภาวิชาการ  
คณะ/วิทยาลัยควรมีการวางแผนการดำเนินการ กำกับดูแล และติดตามอาจารย

ผูรับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร ในกรณีของอาจารยที่มีคุณสมบัติไมเปนไปตามเกณฑ
มาตรฐานหลักสูตร อยางนอย 1 ภาคการศึกษา เพ่ือผลักดันและสนับสนุนใหอาจารยทำผลงานทางวิชาการ 
ใหเปนไปตามเกณฑมาตรฐาน 

 มติสภาวิชาการ มทร. ลานนา  ที่ประชุมเห็นชอบการปรับปรุงแกไขรายชื่ออาจารย
ผู รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจำหลักสูตร หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกสและระบบควบคุมอัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565) รายละเอียดดังนี้ 

๑. เห็นชอบการปรับปรุงแกไขรายชื ่ออาจารยผู รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย
ประจำหลักสูตร หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสและระบบควบคุม
อัตโนมัติ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565) โดยใหมีผลตั้งแตภาคการศึกษาท่ี 2 ปการศึกษา 2567 

๒. มอบหมายใหคณะวิศวกรรมศาสตร นำเสนอสภามหาวิทยาลัยตอไป 
 
 

 
      วาท่ีรอยโท 

         (ผูชวยศาสตราจารย ณัฐรัตน    ปาณานนท) 
                  เลขานุการสภาวิชาการ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


